
兰剑学院数字孪生虚拟仿真教学平台由建模仿真平台、离线调试

平台、三维监控系统、设备运维系统、增强现实系统、AGV 调度软件、

AGV 导航软件、线路优化软件、WMS 软件、WCS 软件、智能管控平台

等 11 个子平台或系统组成，能够为学徒搭建基于真实应用场景的三

维仿真教学环境。在项目规划阶段可通过软件平台迅速搭建物流场景，

快速输出直观的系统整体效果图及三维演示动画。通过仿真系统建模、

运行和分析，预先发现问题，对设计方案进行评价和分析，寻找系统

瓶颈点，从而保证系统的科学性和可靠性。基于 Open GL 和 Petri 网

模型的三维仿真技术自主研发的系统仿真平台，建立了丰富的仓储物

流自动化设备模版库以及 WMS/WCS 中使用的算法库。与多种类型数据

库进行对接，导入订单、库存等数据，在此基础上结合已建立的仿真

模型，能够实现实时动态的在线仿真。



一、学习界面截图

数字孪生虚拟仿真教学平台智能仿真分析界面

智能仿真分析界面 全方位物流数据分析界面

离线调试软件界面 单机调试功能界面



PLC 调试功能界面 离线调试功能界面

测试优化界面
三维数据采集与监控系统

（IMHS-Simulation 3D-SCADA）界面

设备实时监控界面 设备实时数据/控制界面

故障预警调试界面 视频联动界面



数据报表界面 智能设备运维系统（IMHS-TPM）界面

预测性维护界面 智能诊断界面

PC+Mobile+AR Glass 多端融合界面 虚拟现实 SOP 作业指导界面

虚拟现实远程协助界面 虚拟现实 TPM 全员维保系统界面



设备监控服务可视化平台界面
物联网智能管控平台软件（IMHS-VIT

Dashboard）界面

学习记录截图


